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R7
47 k
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20
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InputD1
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DIN

Osc.

Osc.

+5 V +5 V+5 V

+5 V

2 12
A1

3 13
A2

4 14
A3

5 15
A4

6 16
A5

7 17
A6

8 18
A7

1010

IC1
Decoder
HT 614

Dreh-
richtungs-

Logik

1.1

1.2

2.1

2.2

3.1

3.2

Rel 1*)

8x 1N4148

Rel 2*) Rel 3*)

Kamera Kamera
bewegen auslösen

Rel 4 Rel 5
(12 V, 720 )

x.2 x.1

Spule X.2

Spule X.1

+12 V

Lötstifte
(von unten)

*) KAKO bistabiles Relais
in Grundstellung (12 V, 206 )

Blatt 2 von 4

Preis (DM)

R18
4,7 k

LD6
rot
Val.Tr.

Empfänger-
Modul
433,92
MHz

T9
BC547

T10
BC547

+12 V

+12 V

Antenne
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